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Ementa:

Modelagem e simulagéo de sistemas dindmicos continuos e discretos. Linearizagdo. Fung¢ao de transferéncia de sistemas
continuos e discretos. Diagrama de blocos de sistemas continuos, discretos e hibridos. Andlise no espago de estados:
autovalores, solugao da equacéao de estados, decomposi¢ao da fungcao de transferéncia, relagcdes entre fungao de
transferéncia e equacgéo de estado, discretizacdo do modelo no espaco de estados. Estabilidade de sistemas lineares
continuos e discretos. Andlise de erro em regime e do desempenho da resposta transitéria no dominio do tempo para
sistemas lineares continuos e discretos. Efeito da adicdo de podlos e zeros na fungéo de transferéncia. Analise de erro em
regime e desempenho da resposta transitoria via grafico de Bode para sistemas continuos.

Objetivos Especificos:

Apresentar os conceitos e procedimentos de modelagem de sistemas fisicos, mecanicos, elétricos, combinagao
destes.Fornecer nogdes basicas de analise e simulagao de sistemas dindmicos.

Conteudo Programatico:

Modelagem e simulagéo de sistemas dindmicos continuos e discretos. Linearizagdo. Fung¢ao de transferéncia de sistemas
continuos e discretos. Diagrama de blocos de sistemas continuos, discretos e hibridos. Analise no espago de estados:
autovalores, solugao da equagao de estados, decomposi¢ao da fungao de transferéncia, relacdes entre fungao de
transferéncia e equacgao de estado, discretizagao do modelo no espacgo de estados. Estabilidade de sistemas lineares
continuos e discretos. Andlise de erro em regime e do desempenho da resposta transitéria no dominio do tempo para
sistemas lineares continuos e discretos. Efeito da adicdo de pdlos e zeros na fungéo de transferéncia. Lugar das Raizes.

Metodologia:

O programa da disciplina € apresentado em aulas expositivas do conteudo tedrico, sempre seguido da resolugdo de
exemplos relativos aquele conteudo em sala de aula. Em determinadas situagdes, apds a resolugao dos exemplos os
alunos sao solicitadosa, na propria sala de aula, resolver exemplos semelhantes aos apresentados. Listas de exercicios
acompanhadas das respostasséao fornecidas para que o aluno os resolva fora da sala de aula. Simulagéo de sistema
utilizando MatLab e Python em sala de aula.

Critérios / Processo de avaliagdo da Aprendizagem :

Prova Tedrica (P1): Prova teérica escrita valendo 10,0.
Prova Tedrica (P2): Prova tedrica escrita valendo 10,0.
Média Parcial: MP = (P1+P2)/2

A média parcial do semestre MP levara em consideragao todas as atividades semestrais. Os alunos com média dos
trabalhos escolares do semestre igual ou superior a 7,0 (sete) e com frequiéncia regimental minima serdo automaticamente
aprovados. A prova final (PF) abordara todo o conteudo ministrado da disciplina ao longo do periodo letivo.

A média final (MF) sera calculada segundo, MF = (MP + PF)/2. Os alunos com média igual ou superior a 5,0 (cinco) serao
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aprovados.
Bibliografia basica:

- OGATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 4. ed. Sdo Paulo: Prentice Hall, 2003. 788 p.

- B. C. Kuo, F. Golnaraghi. Automatic Control Systems. 8rd ed., Wiley, 2002

Bibliografia complementar:

- DORF, R. C. and BISHOP, R. H., Sistemas de Controle Modernos, LTC, 2001.

Cronograma:

Observacgao:

Cronograma

Aulas 1 e 2: Introducao a sistemas de controle

Aulas 3, 4, 5 e 6: Modelagem matématica de sistemas de controle;

Aulas 7, 8, 9 e 10: Modelagem matématica de sistemas mecénicos e elétricos;
Aulas 11, 12, 13 e 14: Modelagem matématica de sistemas mecanicos e elétricos;
Aulas 15, 16, 17 e 18: Analise de resposta transitéria e de regime estacionario;
Aulas 19 até 26: Analise e projeto pelo métiodo de lugar das raizes;

Aulas 27 até 36: Projetos de Sistemas de Controle;
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